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AN NENEN

s RADIO-CONTROLLED PRODUCT

X23W

Instrukcja obstugi

GtOWNE CECHY:

4-osiowa konstrukcja, gwarantujgca wiekszg elastycznosé i szybkos¢. Dron stworzony
takze do latania wewnatrz.

6-osiowy stabilizator zyroskopu, aby zapewni¢ doktadne pozycjonowanie podczas
lotu.

Modularny design, pozwalajacy na tatwy montaz i naprawe
Tryb Headless, utatwiajacy kontrolowanie kierunku lotu
Obrét 360

Pozycja cisnieniowa w trybie automatycznego zawisu
Automatyczny start i lgdowanie

Transmisja obrazu HD w czasie rzeczywistym



Dane techniczne

Dtugosc 210 mm

Szerokos¢ 210 mm E
Wysokos¢ 50 mm 3
Silnik 8 mm

Akumulator 3,7 V500 mAh LiPo

Zawartosc zestawu

Dron SYMA X23W  Kabel USB do
X fadowania

Q XZw= |nstrukcja obstugi

Aparatura

b USER MANUAL

Smigta
Bezpieczenstwo

1. Przechowuj mate akcesoria poza zasiegiem dzieci.

2. Przed kazdym lotem, lewy joystick musi by¢ powoli kierowany, aby zapobiec zbyt szybkiemu wznoszeniu sie

i opadaniu. Zbyt gwattowne poruszani joystickiem moze spowodowac wypadek lub uraz.

3. Po zakoniczonym locie, najpierw wytgcz nadajnik, a nastepnie drona.

4. Nie ktadz akumulatoréw w miejscu o wysokich temparaturach i miejscach podatnych na nagrzewanie.

5. Upewnij sig, ze dron znajduje sie minimalnie w odledtosci 4 m od pilota, innych ludzi lub zwierzat, aby zapobiec
urazom podczas wykonywania lotu. Minimalny dystans 20 cm musi by¢ zachowany pomiedzy ciatem pilota, a
dronem w normalnych warunkach.

6. Dron nadaje sie dla dzieci powyzej 8 roku zycia. Dron musi by¢ zawsze w zasiegu wzroku uzytkownika podczas
lotu.

7. Zwykte baterie nie nadajg sie do tadowania. Muszg by¢ umieszczone zgodnie z kierunkiem polaryzacji. Nie nalezy
mieszacréznych rodzajéw baterii i baterii o roznym napieciu.

8. Podczas gdy nie korzysta sie z urzadzenia, nalezy wyjac baterie z nadajnika.

9. Nie nalezy powodowac spiecia.

10. Jesli nie zamierza sie korzystac z drona w przeciggu co najmniej 10 dni, nalezy roztadowywac¢ akumulator do
40-50%, aby przedtuzy¢ zywotnos$é akumulatora.

11. Zachowaj bezpieczny dystans od obracajgcych sie Smigiet, aby unikna¢ urazéw.

12. Upewnij sie, ze obszar lotu jest wolny od zaktdcen elektromagnetycznych. Pod zadnym pozorem nie nalezy latac¢
w promieniu 5000 m poza okregiem. Uzytkownicy powinni przestrzegac prezpisdw prawnych, dotyczacych
ograniczen lotu.

13. Nalezy uzywac tylko dedykowanego transformatora. Odtaczaj transformator od modelu. Sprawdz przewody,
wtyczki, obudowe i inne czesci trnsformatora regularnie. Jesli zauwazysz jakie$ uszkodzenia, nalezy natychmiast
zaprzestac uzytkowania do czasu, az zostanie naprawiony.
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14. Nigdy nie patrz bezposrednio w wigzke laserowa, z uwagi na promieniowanie laserowe.

15. Uwaga: Dron musi by¢ montowany pod nadzorem osoby dorostej.
16. Pilot bierze catkowita odpowiedzialno$¢ za bezpieczny lot i powinien zachowaé odpowiedni dystans od ludzi
i wtasnosci oraz od innych urzadzeri w poblizu. Unikaj wykonywania lotéw nad skupiskiem ludzi (>12 ludzi).

17. Opakowanie powinno by¢ zachowane do pdzniejszego uzytku.

Ostrzezenia przed tadowaniem akumulatora

»  Unikaj przechowywania akumulatoréw w miejscu, narazone na bezposrednie dziatanie stoneczne oraz

wysokie temperatury. Na przyktad, bezposrednie promienie stoneczne lub instalacje przetu elektrycznego.

W przeciwnym razie moze to doprowadzi¢ do zniszczen ub eksplozji.

»  Unikaj kontaktu akumualtora z wodg. Akumulatory powinny by¢ przechowywane w suchym i chtodnym
miejscu. Unikaj wyciekania akumulatoréw.

»  Akumulator powinien by¢ zawsze tadowany pod nadzorem.

\4

Akumulatory powinny by¢ wyciagniete z urzadzenia przed rozpoczeciem tadowania.

»  Akumulatory powinny by¢ tadowane tylko w obecnosci osoby dorostej.

Naprawa i utrzymanie

YV V V VY

Uzywaj suchej tkaniny, aby oczysci¢ produkt.
Unikaj eksponowania urzadzenia Na dziatanie wysokich temperatur.
Unikaj kontaktu urzadzenia z woda. W przeciwnym razie elektroniczne czesci moga ulec zniszczeniu.

Transformatory powinny by¢ regularnie sprawdzane pod katem uszkodzen przewodoéw, wtyczek,

obudowy i innych czesci. W przypadku uszkodzenia ktérejs z tych czesci, transformator nie powinien
byc uzywany, dopdki nie zostanie naprawiony.

Rozwigzywanie problemoéow

Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Dron nie reaguje

Dron przeszedt w tryb niskiego napiecia

Nataduj drona.

Jesli poziom natadowania nadajnika jest
niski, wskaznik LED bedzie migat.

Wymieri baterie nadajnika.

Dron nie reaguje
ptynnie na polecenia

Poziom natadowania nadajnika jest niski.

Wymien baterie nadajnika.

Wystepuja zaktdcenia tej samej czestotliwo-
$ci nadajnika.

Znajdz miejsce, wolne od zaktdcen na tej
samej czestotliwosci.

Dron przechyla sie na
jedna strone podczas
zawisu w powietrzu

Dron nie jest odpowiednio skalibrowany

Wykonaj ponownie kalibracje, dopdki dron
bedzie w poziomie.

W trybie headless
dron przechyla
sie w przod

Zbyt duzo upadkéw moze spowodowac
przechylanie sie.

Dostosuj ponownie kierunek przedni.
Wiecej informacji na stronie 6.

Niestabilnos¢
podczas wznoszenia
i opadania

Dron nie jest odpowiednio skalibrowany.

Wykonaj ponownie kalibracje, dopéki dron
bedzie w poziomie.

Niestabilne cinienie powietrza w ztych
warunkach pogodowych.

Unikaj wykonywania lotdw w ztych
warunkach pogodowych.

Kolizja, ktéra skutkuje w wystepowaniu
btedédw w danych lub zyroskopie.

Wykonaj ponownie kalibracje horyzontalna.




Nadajnik

Schemat nadajnika

Lewy drazek

Nacisnij i przytrzymaj, az kontrola
trymowania zostanie ukoriczona.
Aby zresetowac ustawienia trymo-
wania, trzymaj wcisnietydrazek i wci-
$nij przycisk zasilania w tym samym

czasie.

Instalacja baterii w nadajniku

Instalacja baterii

Otworz ostone na baterie z tytu nadajnika. Umies¢ w zasobniku
4 alkaliczne baterie typu AA zgodnie z kierunkiem polaryzacji.

Uwaga

* Pamietaj, aby baterie byty umieszczone w zasobniku zgodnie
z kierunkiem polaryzacji

= Nie mieszaj nowych i starych baterii.
= Nie mieszaj r6znych rodzajow baterii.
 Nie uzywaj akumulatoréw

Montaz urzadzenia mobilnego
1. Wprowadz mocowanie do ztacza u gory

kontrolera.
2. Nacisnij klamre.

3. Przytrzymaj i dopasuj klamre do

urzadzenia

I e Mocowanie na urzagdzenie mobilne

Prawy drazek

Nacisnij prawy drazek i przy-
trzymaj, aby przejsé lub wyjsé z
trybu Headless.

Nacisnij, aby zmieni¢ predkos¢
na wysoka/ niska.

..o ObOt 360

@

Automatyczny start/
ladowanie

Ostona baterii
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tadowanie akumulatora i jego wymiana

Wymiana akumulatora

1. Nacisnij przycisk zasilania na gérnej czesci drona przez 1-2 sekund, upewniajac sie, ze przetacznik jest na

pozycji "OFF".

2. Nacisnij gumowa cze$¢ na akumulatorze i docisnij akumulator do srodka.
3. Potacz kabel USB do fadowania z portem na akumulatorze.
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tadowanie

Potacz przewod akumulatora do USB, a nastepnie potacz sie z komputerem.
Wskaznik diody LED na dronie zaswieci sie po rozpoczeciu tadowania. Diody
LED przestana $wieci¢, jesli akumulator bedzie w petni natadowany. Petne

natadowanie trwa okoto 130 minut.

Zasady bezpiecznego uzytkowania akumulatora

1. Nie ktadz akumulatoréw w miejscu narazonym na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych oraz wysokie

temperatury. W przeciwnym razie moze to wywotac uszkodzenia lub eksplozje.

2. Unikaj kontaktu z wodg. Akumulatory powinny byc przechowywane w suchym i chtodnym miejscu.
3. Nie demontuj akumulatora.

4. Nie zostawiaj bez nadzoru tadujacego sie akumulatora.
5. Akumulator powinien by¢ wyciagniety z drona w trakci fadowania.
6. Akumulator powinien byc tadowany pod nazorem osoby dorostej.

Przygotowanie do lotu i wtaczanie/ wytaczanie zasilania

Krok 1: Nacisnij przycisk
zasilania na nadajniku.

Krok 2: Nacisnij przycisk
zasilania na gérej obudowie
drona przez 1-2 sekund,
upewniajac sie, ze wiacznik
jest na pozycji "ON".

Krok 3: Skieruj lewy
drazek w gére do samego
korca, a nastepnie w dét

do samego konica. Kiedy
szybko migajace wskazniki
LED drona zaczng $wieci¢
Swiattem statym, oznacza to,
ze dron jest gotowy do lotu.

2. Wiaczanie zasilania drona
{

Metoda 1: Skieruj lewy
joystick gazu w goére do
samego korca, a nastepnie
wysrodkuj go. Smigta
zaczng powoli sie obracad.

Metoda 2: Skierujlewy i
prawy drazek do wewne-
trznych krawedzi przez 1 se-
kunde. Nastepnie tarcze dro-
na zaczng sie powoli obra-
cac.

Metoda 3: Kierdy dron jest
w pozycji nieruchomej,naci-

$nij przycisk B. Dron automa-
tycznie wystartuje i zawisnie
na okreslonej wysokosci.

3. Wytaczanie zasilania drona

Metoda 1: Skieruj lewy
drazek gazu w dét do samego
konca i przytrzymaj przez 2-3
sekundy. Nastepnie dron
moze by¢ wytaczony.

Metoda 2: Skieruj lewy

i prawy drazek do wewne-
trznych krawedzi przez 1 se-
kunde. Nastepnie dron wyta-
czy sie.



UWAGA
1. Jesli dron jest poza zasiegiem, wskaznik LED zacznie

Metoda 3: Kierdy dron jest szybko migaé, nastepnie tempo migania zmniejszy

(4= w trakcie lotu, nacisnij przycisk sie.
? B. Dron zacznie obnizac lot, po 2. Jesli nadajnik jest wytaczony lub prad zostat odcie-

czym wyladuje . ty, dron automatycznie zwolni, po czym zatrzyma sie.
Wiacz nadajnik ponownie, aby odzyskac kontrole nad
dronem.
Sterowanie
Wznoszenie i opadanie Obrét w lewo i w prawo

Po skierowania drazka gazu w gore lub w dét, dron Kiedy drazek sterowania jest skierowany
wzniesie sie lub obnizy lot. w lewo lub w prawo, dron analogicznie obrdéci sie
w lewo lub w prawo.
Lot w przéd i w tyt Lot w prawo i w lewo

Jesli lewy drazek sterowania jest skierowany Jesli prawy drazek sterowania jest skierowany
w gore lub w dét, dron analogicznie poleci w lewo lub w prawo dron analogicznie poleci
w przdd przéd w tyt. w lewo lub w prawo.

Korygowanie lotu
Korygowanie lotu w przéd i w tyt

Jesli dron pochyla sie w przéd lub w tyt podczas zawisu w powietrzu,
jednoczesnie nacisnij lewy drazek i skieruj delikatnie prawy drazek

w przdd lub w tyt, aby skorygowac pozycje drona. Nie nalezy zwalnia¢
lewego drazka dopoki dron bedzie w stabilnej pozycji.




Korygowanie lotu bocznego

Jezeli dron pochyla sie w lewo lub w prawo podczas zawisu, jednoczesnie nacisnij
lewy drazek i skieruj prawy drazek w przdd lub w tyt delikatnie, aby dostosowac
kierunek. Nie nalezy zwalnia¢ lewego drazka, dopdki dron nie bedzie w stabilnej
pozycji.

Korygowanie obrotu w lewo i w prawo

Jezeli dron obraca i pochyla sie w lewo lub w prawo podczas zawisu,
jednoczesnie nacisnij lewy drazek i skieruj prawy drazek w przdd lub w tyt
delikatnie, aby dostosowac kierunek. Nie nalezy zwalnia¢ lewego drazka,
dopdki dron bedzie w stabilnej pozycji.

Funkcja zmiany predkosci

Predkosc lotu jest ustawiona domysinie jako niska. Aby zmieni¢ predkos¢, nalezy
nacisnac i przytrzymac na chwile prawy drazek. Predkos¢ zostanie zmieniona na
wysoka, sygnalizujac to podwdjnym sygnatem z aparatury. Po nacisnieciu i krotkim
przytrzymaniu prawego drazka w trybie wysokiej predkosci, nastgpi przejscie do
trybu niskiej predkosci, sygnalizujac to pojedynczym dzwiekiem z aparatury
sterujace;j.

Obroét 360°

Jesli jestes zanajomiony z podstawowymi manewrami mozesz wyprébowacé
zawaansowane manewry. Wznies$ drona na wysoko$¢ 3 m, jednoczes$nie skieru;j
drazek do gory po przekatnej (Przycisk obrotu 360°) na aparaturze i przesun prawy
joystick w gére/w dot/ w prawo/ w lewo, a dron wykona odpowiednio obrét w
przéd/ w tyt/ w lewo/ w prawo.

Wskazéwka: Dron wykona najlepszy obrét, jesli akumulatory/ baterie sa w petni
natadowane.

Automatyczny zawis

Kontrolujac wznoszenie i opadanie za pomocg lewego joysticka gazu, zwolnij
lewy joystick gazu, a dron zawisnie w powietrzu na tym samym putapie,

w ktérym nastgpito zwolnienie drazka.

Funkcja Headless

1. Nacisnij przycisk zasilania
na nadajniku.




2. Nacisnij i przytrzymaj przy-
cisk zasilania na gérnej czesci
drona na 1-2 sekundy, upew-
niajac sie, ze dron jest wtgczo-
ny. Ustaw przednia pozycje
drona w trybie headless.

3. Skieruj lewy drazek gazu na nadajniku w gére do
samego konca, a nastepnie w dot do samego konca.
Nadajnik wyda pojedynczy, —
dtugi sygnat dzwiekowy,

€O oznacza, ze ustwnienie czestq -
tliwoci i przedniej pozycji drona
zostato zakonczone.

0
0
0
0

4. Zmiana miedzy trybem Headless i trybem
standardowym.

Po ustawieniu odpowieniej czestotliwosci, dron bedzie
funkcjonowat w standardo-
wym trybie. W tym czasie
wskaznik LED na dronie bedzig
Swieci¢ Swiattem statym przez
dtuzszy czas. Po nacisnieciu
prawego joysticka na nadajni-
ku przez 2 sekundy, nadajnik
wyda sygnat dzwiekowy (3
sygnaty), co oznacza, ze tryb Headless zostat
aktywowany. Po wcisnieciu i przytrzymaniu prawego
joysticka przez 2 sekundy, nadajnik wyda jeden dtugi
sygnat dZzwiekowy, oznaczajacy wyjscie z trybu
Headless.

5. W trybie Headless, ope-
rator nie ma potrzeby usta-
wiania pozycji przedniej dro{ =%
na. Nalezy jedynie kontro-
lowac¢ kierunki przéd/ tyt/
lewo/ prawo za pomoca
prawego drazka.

)
Tyt

6. Kalibracja przedniej pozycji

Jesli dron napotka na przeszkode podczas lotu,
nastapi odchylenie. Nalezy wowczaSIednoczesme
skierowac oba drgzki w dét
do zewnatrz (jak pokazano
na rysunku po prawej stro-
nie) po ustawieniu drona
w prawidtowej pozycji. Kie-|
dy wskazniki LED beda migac przez 3 sekundy,
nastepnie zaczng $wiecic sie Swiattem statym,
oznacza to, ze kalibracja zostata wykonana.




Pozostate funkcje

Ochrona przed zbyt niskim napieciem

Kiedy cztery wskazniki LED w dolnej czesci drona zaczng miga¢, oznacza to, ze
poziom natadowania akumulatora jest niski. Jesli tak sie stanie, natychmiast
sprowadz drona z powrotem.

Ochrona przed nadmiarem pradu

Jesli dron podczas lotu napotka przeszkode, zostanie zablokowany lub $migta przestang
sie obraca¢, dron przejdzie do trybu ochrony przed nadmiarem pradu.

Kalibracja horyzontalna

Umie$¢ drona na ptaskiej powierzchni i jednoczes$nie skieruj oba drazki w d6t do samego
konca na 2-3 sekundy. Wskazniki LED na dronie beda szybko migac. Nastepnie zaczng
Swieci¢ $wiattem statym po 2-3 sekundach. Oznacza to, ze kalibracja zostata przeprowa-
dzona pomyslnie.

Bezprzewodowa transmisja obrazu w czasie rzeczywistym

1. Pobieranie aplikacji

a. Dla systemu iOS

Wyszukaj aplikacje ,SYMAGO+“ w App Store lub zeskanuj kod QR po prawej stronie.

b. Dla systemu Android

Wyszukaj aplikacje ,SYMAGO+“ w Google Play lub zeskanuj kodQR po prawej stronie.

Pamigtaj: Kody QR s3 umieszczone na opakowaniu oraz w dolnej czesci instrukcji.
Odwiedz strone www.symatoys.com lub App Store/Google Play, aby pobra¢ najnowsza
wersje aplikacji SYMA GO+.

2. taczenie sie z aplikacja

1) Potacz drona ze zrédtem pradu, wskaznik LED kamery zaswieci sie na zielono. Przez 10 sekund , dioda bedzie
powoli migac¢, a kamera bedzie oczekiwac na potaczenie ze smartfonem.

2) Nastepnie przejdz do ustawien na swoim telefonie i wigcz WLAN. Na liscie urzadzen, wyszukaj urzadzenie
"FPV-WIFI-****" j notgcz sie z tym urzadzeniem. Jesli potgczenie zostanie nawigzane, wyjdz z menu ustawien.

3) Uruchom aplikacje SYMA GO+, kliknij START, aby przejs¢ do gtéwnego menu. Peten pasek sygnatu WiFi oznacza,
ze sygnat jest najsilniejszy.

1. Uruchom aplikacje 2. Nacisnij START, aby przejs¢ 3. Naekranie urzadzenia
SYMA GO+. do menu gtéwnego. mobilnego zostana
wyswietlone obrazy w czasie
rzeczywistym.



3. Opis funkgji
Gtowne menu aplikacji
Sita sygnatu

ie zdieci Przycisk
Wykonanie zdjecia stgrt/stop r Nagrywanie wideo
00:00 Czas
56 o Prawy drazek
X
w9
lewydrazek———— =3 5 & (3 5 (e— TymerA
Automatyczny start/ b | v ‘
ladowanie
v
7 % g 4 4 o Trymer C
Tymer8————— 2y oKy G KIiknij, aby wyswietlié/
Wy5W|etI/ Ukl'y] jOySthk _@ - SChOWaC pasek narzedzi
Poziom kalibracji/ )
dostosowywanie przednlego POWTOt
kierunku trybu headless Trasa lotu

Przetacznik predkosci
2 pre Tryb Headless

Tryb indukcji grawitacji

Sprawdz pamiesc na karcie SD (aby to zrobi¢ musi by¢ potaczona
kamera. Odczyt danych na karcie SD potrwa kilka sekund.)

Sprawdz pamie¢ na telefonie.

Kontrolowanie trasy lotu

/\/ Nacisnij przycisk $ledzenia lotu, aby przejs¢ do ekranu gtéwnego funkgiji,
a dron bedzie podazat wedtug wyznaczonej trasy.

Dostosowujac skale, zmienia sie dystans
lotu.

4. Przesytanie danych w czasie rzeczywistym
Tryb foto/wideo: Kiedy WiFi kamery jest uruchomione, nacisnij ikone photo/ wideo w czasie rzeczywistym, aby
nagrywac filmy lub wykonywac zdjecia. Wykonane zdjecia/ filmy znajdujg sie w folderze "View Photo and Video".

Uwaga.: Podczas korzystanie z przesytania danych w czasie rzeczywistym w aplikacji, zasieg drona zmniejszy sie
0 potowe. Przesytanie danych w czasie rzeczywistym za pomoca WiFi jest optymalna na otwartej przestrzeni.
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Rysunek ztozeniowy

Nr | Nazwa llosé Nr |Nazwa llosé
01 | Gérna obudowa 1 08 |Ostona diody 4
02 | Dolna obudowa 1 09 | Mocowanie przektadni 4
03 | Smigto CW 2 10 |Rama ochronna 4
04 | Smigto CCW 2 11 | Akumulator 1
05 |Silnik CW 2 12 |Ptytka odbiornika 1
06 | Silnik CCW 2 13 | Podstawa ptytki odbiornika 1
07 | Ostona $migta 4 14 |Przedni trymer 1
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Akcesoria

_ —t T
. N\
\[‘ ""' ( 0 \
e \a ‘\\/
Y,
Ne [¢ _ )
Obudowa (Czarna) Smigta Ostony smigiet
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Mocowanie przektadni Podstawa ptytki Podstawa ptytki Przedni trymer (Biaty)
odbiornika (Biata) odbiornika (Biata)

&

Przedni trymer (Czarny) Gérny trymer (Czarny) Gorny trymer (Biaty) Trymer galwaniczny
(Srebrny)
Trymer galwaniczny Ostony diod Akumulator (Biaty) Akumulator (Czarny)
(Czarny)
T == | |
Silnik A Silnik B

Ptytka odbiornika WiFi

i~

*

Wskazniki LED

Kabel do tadowania
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Aparatura sterujaca

Mocowanie na
urzadzenie mobilne





